Matlab et SolidWorks

Matlab et Solidworks - installation

Installation des fichiers en 4 étapes

Etape 1 : récupération des fichiers
Vous pouvez aussi les télécharger sur le site de Matlab :
http://www.mathworks.fr/products/simmechanics/download_smlink.html

Vérifier si votre systéme d’exploitation fonctionne en 64bits ou en 32bits.
Vous avez deux fichiers a télécharger :

e L’archive zip : smlink.r2011b.win32.zip (32 bits) ou smlink.r2011b.win64.zip (64bits)
e Le fichier d’installation : install_addon.m

Placer ces fichiers dans un méme répertoire (le répertoire n’a pas d’'importance).

Etape 2 : installation des fichiers
L’archive zip contient des fichiers a placer dans différents répertoires de MATLAB. Comme il est fastidieux de
le faire fichier par fichier, on utilise le programme install_addon.

Lancer MATLAB en tant qu’administrateur :

|%5| matlab 16,/04,2010 00:51 Fichier de comma...
|4. mal"" = “‘ Application

Quwrir
mb)

Fichier de comma...
— @3 Exécuter en tant qu'administrateur

Fichier de comma...

b
oA i s Ll ]

mel Résoudre les problémes de compatibilite Fichier de comma...

|| me Pg  Scan for viruses Fichier PL

mE @ WinZip 5 Fichier de comma...
me Fichier PM

= Nétarher de la harre dec tarhes

C’est important sinon vous risquez d’avoir des messages d’erreurs lors du décompactage (¢a m’est arrivé 1),

Dans Matlab, votre répertoire de travail doit contenir Cucrent bolder whoex
I'archive zip et le fichier install_addon. I« Documents * MATLAB * TR B %
MName *

Modifier le si nécessaire. B smlinkr2011b:winbAzip
) install_addon.m

Dans Matlab, taper la commande : install_addon(‘nom de I'archive’)

Voila ce que cela donne chez moi (version 64bits) :

Trial>> install addon('smlink.r2Z01llb.win64.zip')

Installing smlink...

Extracting archive smlink.r2011lb.winéd.zip to C:\Program Files\MATLAB\RZ01llb...
2dding directories for smlink to path...

Installation of smlink complete.

To view documentation, type "doc smlink".
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Matlab et SolidWorks

Etape 3 : ... ou Matlab parle a Solidworks
On va ajouter un complément a Solidworks...

Toujours dans MATLAB, taper la commande : smlink_linksw
Trial>> smlink linksw
Registering dll: regsvr32 "C:\Program Files\MATLAB\RZ01llb\bin\winé4\cl_ sldwksZsm.dll"™

Le lien est réalisé.

Etape 4 : ... ou Solidworks répond

Lancer Solidworks.
Ouvrir la boite de dialogue des compléments :
e Soit par le menu Outils...Compléments.
e Soit (sous 2010 et +) en cliquant sur I'icone de droite du menu

EiSolidWorks || Fchier Afichage Outis 2 @)« (¥« el - = - 9 - L -

Si tous c’est bien passé, vous pouvez sélectionner SimMechanics Link

Compléments u

Compléments actifs |Démarr|

: Compléments SolidWorks Premium

[]38 3D Instant Website

[[]&& Circuitworks

Dﬂ FeatureWoaorks

[ ] Photoworks

[[]#l ScanTo3D

[[]e; Solidworks Design Checker
[[]& solidworks Mation

[T solidworks Routing

[ ][ solidworks Simulation

[ Solidworks Toolbox

[[1'F solidworks Toolbox Browser
[] 34 Solidworks Utilities

[T Tolanalyst

[=[Compléments SolidWorks
[ Autotrace
[[] SolidwWaorks XPS Driver

[=]Autres compléments
Meca3d v9.0
SimMechanics Link

00| OOOoOoOoOocoocoooo
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Matlab et SolidWorks
Importation d'une maquette Solidworks dans Matlab

La Maquette et son enregistrement
Pour importer une maquette, il faut ... une maquette.

Je prends I'exemple du robot dont les fichiers sont donnés dans Modele Matlab

A =
G2 )
w robot (Default<<Default>_Appearance [
- Annotations
Sensors

-3 Front

e Top

- Right

-1, Origin
‘ % (f) base<1> (Default<<Default>_Displ
B (-) upperarm<1> (Default<<Default>_

% (-) forearm<1> (Default<<Default>_D . .
% {-) wrist<1> (Default<<Default>_Displ cl nemathue 2
8 (-) grip<1> (Default< <Default>_Appe
LIl MateGroupl
-@ Concentric2 (upperarm<1= forearm
A Coincident3 (upperarm<1= forearm
-{@ Concentric3 (forearm<1>,wrist<1>) -
A Coincident4 (forearm <1>wrist<1>) J
(@ Concentrics (wrist<1>grip<l=)
& Coincident5 (wrist<1>,grip<1>)
k : A Coincidents (base<1>,upperarm<1:j

Groupes

7

Contraintes
d’assemblage

Remarque 1 : 1l est préférable de réaliser les groupes cinématiques dans des fichiers indépendants puis de créer
votre systéme dans un fichier assemblage.

Remarque 2 : Le systéme assemblé doit
fonctionner (a la main) correctement. -

La maquette étant opérationnelle, Assemblage (*asm:*sldasm)

I’enregistrer au format SimMechanics Assembly Templates (*.asmdot)
link. Part (*.prt;*.sldprt)
Parasolid (*x_t)
Parasolid Binary (*x_b)
C’est un fichier au format xml. IGES (*.igs)
STEP AP203 (*step;*stp)
. , R STEP AP214 (*step;*.stp)
Solidworks ré-ouvre toutes les pieces .. acis (sat)
pour les enregistrer comme modéle. _STL (%stl)
M VRML Gwrl)
. eDrawings (*.easm)
Vous pouvez fermer Solidworks. Adobe Portable Document Format (*.pdf)
Universal 3D (*.u3d)
3D XML (*.3dxml)
Adobe Photoshop Files (*.psd)
Adobe lllustrator Files (*.ai)
Microsoft XAML (*xaml)
Catia Graphics (*.cgr)
ProE Assembly (*.asm)
JPEG (*jpg)
HCG (*.hcg)
HOOPS HSF (*.hsf)
! | simMechanics Link (xml)
__Tif (=tif)

3/5
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Importation dans Matlab
Ouvrir Matlab.

Taper Mech_import
La fenétre de dialogue suivante s’ouvre

¥ Import Physical Modeling XML x|

Import | Advanced Options

M RIET— )

Import mode

Indiquer ici le chemin
du fichier xml

. @ Import int: del
Vous pouvez créer un © Amport fnte new mode

nouveau modéle ou (© Update existing model
mettre a jour, compléter, © Add to existing model
un modele existant ) Import into existing model (replace model or subsystem contents)

Specify model to import into (default is model name specified in XML)

Donner un nom a votre _|_Modalnamed translation

modeéle
|| Specify subsystem to import into

Subsystem name:

[Reset to default settings]

(? ] [ OK H Cancel H Help Apply

Aprés validation, Matlab génére le modeéle et I'ouvre.
Pour le robot, cela donne ceci

W Roborz ¢ ()
File Edit View Simulation Format Tools Help
O=zd& 4 100 |Normal > @ & BEE®
[:
[ ——— P A e
FastGraund eld 'Is;rs—:awr
RigigSubsystem
Ready 100% ode45

Mouais... c’est quoi ce truc...
En fait c’est une sorte de graphe des liaisons.

e Les blocs avec ﬁ représente un groupe cinématique.

e Entre chacun de ces blocs se trouve un bloc représentant une liaison (des degrés de libertés).

Et le joli dessin 3D me direz-vous, et bien, il faut, dans le menu, faire Edit puis Update diagramme ou, plus
simplement, Ctrl D.
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J obtiens ceci

"B Robot? = D
View Simulation Model Help =
HecsecedeE o+X » HIF=E

@ 8 @S5 2

TR TR

™

Bof ... c’est moche !!!

En fait Matlab n’a pas trouvé les dessins car le répertoire courant de Matlab ne contient pas mon fichier xml.
Si je prends le bon répertoire courant, j'obtiens cela

"B Robot2 E=SIE N
View Simulation Model Help =
Hoe2oedeE (Mo +X|» WL %D
Ll FOAICIRSE

upperarm-1

N’oubliez pas de sauvegarder votre modele !!!
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